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5 
功能‧參數說明 

    第五章將對 VFD-A 所有的功能參數作詳細的說明。VFD-A 依參數的屬性區分為

10 個參數群，在參數設定上更加容易，在大部份的應用中，使用者可根據參數群中相關

的參數設定，完成啟動運行前的設定。 

VFD-A 共分為 10 個參數群如下所示：  

ª 運行控制參數 

ª  V/F 參數設定 

ª 加減速時間設定 

ª 頻率指令參數 

ª 運轉限制與保護特性參數設定 

ª 外部端子參數設定 

ª 運行補償參數設定  

ª 過載檢測參數設定 

ª 功能顯示參數設定 

ª 系統參數設定 
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運行控制參數 
 

Pr. 00  主頻率輸入設定 
Pr.-��  00 

名稱  主頻率輸入來源選擇 
出廠設定值  d0000 

單位  無 
設定範圍  d0000 主頻率輸入由數字操作器控制 

  d0001 主頻率輸入由模擬信號輸入 (DC 0 到 +10V) + (DC 4 到 20mA) 控制 
  d0002 主頻率輸入由 RS-485 串聯通訊介面控制 

	 此參數可設定交流電機驅動器的主頻率來源。但實際交流電機驅動器的運轉頻率會受[寸動

頻率]指令、[多段速指令 1∼7] 或 [上/下頻率] (UP/DOWN) 指令控制。請參考 Pr.-39，40，
41 多功能輸入選擇一∼三功能設定。 

Pr. 01  運轉信號來源設定 
Pr.-��  01 

名稱  運轉信號來源選擇 
出廠設定值  d0000 

單位  無 
設定範圍  d0000 運轉指令由數字操作器控制 

  d0001 運轉指令由外部端子控制，鍵盤 STOP 鍵有效 
  d0002 運轉指令由外部端子控制，鍵盤 STOP 鍵無效 
  d0003 運轉指令由 RS-485 串聯通訊介面控制，鍵盤 STOP 鍵有效 
  d0004 運轉指令由 RS-485 串聯通訊介面控制，鍵盤 STOP 鍵無效 

	 此參數設定交流電機驅動器運轉指令的來源。 
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Pr. 02  電機停車方式設定 
Pr.-��  02 

名稱  電機停車方式選擇 
出廠設定值  d0000 

單位  無 
設定範圍  d0000 以減速煞車方式停車 

  d0001 以自由運轉方式停車 

	 當交流電機驅動器接收到 『停止』 的命令後，此參數設定交流電機驅動器控制電機的停車

方式。 

� 以減速煞車方式停車 Ö 交流電機驅動器根據 Pr.-11 或 Pr.-13 設定的減速時間，減速

至 [最低輸出頻率] (Pr.-08) 後停止。 

� 以自由運轉方式停車 Ö 交流電機驅動器立刻停止輸出，電機依負載慣性自由運轉至停

止。 

速度

停止指令

頻率

時間

頻率

頻率指令

時間

速度（自由運轉至停止）

頻率指令

停止指令

減速停止 自由運轉

設定值 ?
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V/F 參數設定 
 

Pr. 03  Pr. 04  Pr. 05  Pr. 06 Pr. 07 Pr. 08 Pr. 09 V/F 曲線設定 
Pr.-��  03 

名稱  最高操作頻率選擇 
出廠設定值  d060.0 Hz 

單位  0.1 Hz 
設定範圍  d050.0 Ù d400.0 Hz 

	 設定交流電機驅動器最高的輸出頻率。所有的模擬輸入頻率設定信號 (0∼+10V, 4∼20mA) 
對應此一頻率範圍。 

Pr.-��  04 
名稱  最大電壓頻率選擇 

出廠設定值  d060.0 Hz 
單位  0.1 Hz 

設定範圍  d010.0 Ù d400.0 Hz 

	 此一設定值必須根據電機銘牌上電機額定運轉頻率設定。 

Pr.-��  05 
名稱  最高輸出電壓選擇 

出廠設定值  d220.0 V 
單位  0.1 V 

設定範圍  d002.0 Ù d255.0 V 

	 設定交流電機驅動器最高的輸出電壓。此一設定值必須小於等於電機銘牌上電機額定電壓設

定。 

Pr.-��  06 
名稱  中間頻率選擇 

出廠設定值  d001.5 Hz 
單位  0.1 Hz 

設定範圍  d000.1 Ù d400.0 Hz 

	 此參數設定任意V/F 曲線中的中間頻率值，利用此一設定值可決定頻率  [最低頻率] 到 [中
間頻率] 之間 V/F 的比值。 
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Pr.-��  07 
名稱  中間電壓選擇 

出廠設定值  d010.0 V 
單位  0.1 V 

設定範圍  d002.0 Ù d255.0 V 

	 此參數設定任意V/F 曲線中的中間電壓值，利用此一設定值可決定頻率  [最低頻率] 到 [中
間頻率] 之間 V/F 的比值。 

Pr.-��  08 
名稱  最低輸出頻率選擇 

出廠設定值  d001.5 Hz 
單位  0.1 Hz 

設定範圍  d000.1 Ù d020.0 Hz 

	 設定交流電機驅動器最低的輸出電壓。 

Pr.-��  09 
名稱  最低輸出電壓選擇 

出廠設定值  d010.0 V 
單位  0.1 V 

設定範圍  d002.0 Ù d050.0 V 

	 設定交流電機驅動器最低的輸出電壓。 

電壓

頻率

Pr. 05

Pr. 09Pr. 07

Pr. 06
Pr. 08

Pr. 03
Pr. 04

0

標準 曲線V/F

 

電壓

頻率

Pr. 05

Pr. 09

Pr. 07

Pr. 06Pr. 08 Pr. 03Pr. 040

任意 曲線設定V/F 電壓

頻率

Pr. 05

Pr. 09

Pr. 07

Pr. 06Pr. 08 Pr. 03Pr. 040

特殊 曲線設定V/F
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以下提共常用之V/F曲線設定 

� 一般用途 

 60Hz電機規格 出廠設定值
設定值No.

Pr. 03
Pr. 04
Pr. 05
Pr. 06
Pr. 07
Pr. 08
Pr. 09

60.0
60.0
220.0
1.5
10.0
1.5
10.0

220

10

1.5 60.0

V

F

50Hz電機規格 出廠設定值
設定值No.

Pr. 03
Pr. 04
Pr. 05
Pr. 06
Pr. 07
Pr. 08
Pr. 09

50.0
50.0
220.0
1.3
12.0
1.3
12.0

220

10

1.5 50.0

V

F  

� 風水力機械 

 60Hz電機規格 出廠設定值
設定值No.

Pr. 03
Pr. 04
Pr. 05
Pr. 06
Pr. 07
Pr. 08
Pr. 09

60.0
60.0
220.0
30
50.0
1.5
10.0

220

10
50

301.5 60.0

V

F

 50Hz電機規格 出廠設定值
設定值No.

Pr. 03
Pr. 04
Pr. 05
Pr. 06
Pr. 07
Pr. 08
Pr. 09

50.0
50.0
220.0
25
50.0
1.3
10.0

220

10
50

25 50.0

V

F  

� 高啟動轉矩 

 60Hz電機規格 出廠設定值
設定值No.

Pr. 03
Pr. 04
Pr. 05
Pr. 06
Pr. 07
Pr. 08
Pr. 09

60.0
60.0
220.0
3.0
23
1.5
18.0

220

18
23

31.5 60.0

V

F

 50Hz電機規格 出廠設定值
設定值No.

Pr. 03
Pr. 04
Pr. 05
Pr. 06
Pr. 07
Pr. 08
Pr. 09

50.0
50.0
220.0
2.2
23.0
1.3
14

220

14

23

2.21.3 50.0

V

F  
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加減速時間設定 
 

Pr. 10  Pr. 11  Pr. 12  Pr. 13 加減速時間設定 
Pr.-��  10 

名稱  第一加速時間選擇 
出廠設定值  d010.0 秒 

單位  0.1 秒 
設定範圍  d000.1 Ù d600.0 秒 

	 此參數可在運轉中設定 

	 當設定為加減速時間切換指令的多功能輸入端子不動作(“開”)或無設定加減速時間切換功

能，交流電機驅動器加速便以第一加速時間為依據進行。此參數值決定交流電機驅動器由0 
Hz 加速到 [最大頻率] (Pr.03) 所需時間。若不啟動 [S曲線] 加速曲線為一直線。 

Pr.-��  11 
名稱  第一減速時間選擇 

出廠設定值  d010.0 秒 
單位  0.1 秒 

設定範圍  d000.1 Ù d600.0 秒 

	 此參數可在運轉中設定 

	 當設定為加減速時間切換指令的多功能輸入端子不動作(“開”)或無設定加減速時間切換功

能，交流電機驅動器減速便以第一減速時間為依據進行。此參數值決定交流電機驅動器由 
[最大頻率] (Pr.03) 減速到 0 Hz 所需時間。若不啟動 [S曲線] 減速曲線為一直線。 

頻率

Pr. 10 Pr. 12 Pr. 11 Pr. 13

時間

頻率指令

加速時間 減速時間

或 或  
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Pr.-��  12 
名稱  第二加速時間選擇 

出廠設定值  d010.0 秒 
單位  0.1 秒 

設定範圍  d000.1 Ù d600.0 秒 

	 此參數可在運轉中設定 

	 若多功能輸入端子設定為第一、二加減速時間切換功能且動作(可參考 Pr.-39∼41)，交流電

機驅動器加速便以第二加速時間為依據進行，此參數值決定交流電機驅動器由 0 Hz 加速到 
[最大頻率] (Pr.03) 所需時間。若不啟動 [S曲線] 加速曲線為一直線。 

Pr.-��  13 
名稱  第二減速時間選擇 

出廠設定值  d010.0 秒 
單位  0.1 秒 

設定範圍  d000.1 Ù d600.0 秒 

	 此參數可在運轉中設定 

	 若多功能輸入端子設定為第一、二加減速時間切換功能且動作(可參考 Pr.-39∼41)，交流電

機驅動器減速便以第二減速時間為依據進行，此參數值決定交流電機驅動器由 [最大頻率] 
(Pr.03) 減速到 0 Hz 所需時間。若不啟動 [S曲線] 減速曲線為一直線。 

Pr. 14  寸動加減速時間設定 
Pr.-��  14 

名稱  寸動 加/減速時間選擇 
出廠設定值  d010.0 秒 

單位  0.1 秒 
設定範圍  d000.1 Ù d600.0 秒 

	 此參數可在運轉中設定 

	 此參數與 [寸動頻率] (Pr.23) 相關，只要交流電機驅動器接收到寸動指令，便會加/減速至

寸動頻率。此設定值決定交流電機驅動器由 0 Hz 加速到 [寸動頻率] (Pr.23)及由 [寸動頻

率] (Pr.23) 減速到 0 Hz 所需時間。 
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Pr. 15  S-曲線設定 
Pr.-��  15 

名稱  S 曲線緩加減速選擇 
出廠設定值  d0000 

單位  無 
設定範圍  d0000 Ù d0007 

	 此參數可用來設定交流電機驅動器在啟動開始加速時作無衝擊性的緩啟動，加減速曲線由設

定值 1∼7 可調整不同程度的 S 加減速曲線。啟動 S 曲線緩加減速，交流電機驅動器會

依據原加減速時間作不同速率的加減速曲線。 

S-曲線特性時間

時間

加速時間 或1 2 減速時間 或1 2

頻率 Pr. 15>d0001

Pr. 15=d0001

時間

"S "曲線啟動

"S curve "關閉
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頻率指令參數 
 

Pr. 16  Pr. 17  Pr. 18  Pr. 19 Pr. 20 Pr. 21 Pr. 22 多段速頻率設定 
Pr.-��  16, 17, 18, 19, 20, 21, 22 

名稱  多段速指令 1, 2, 3, 4, 5, 6, 7 
出廠設定值  d000.0 Hz 

單位  0.1 Hz 
設定範圍  d000.1 Ù d400.0 Hz 

	 此參數可在運轉中設定 

	 利用多功能輸入端子(參考Pr.-39,40,41)可選擇段速運行(最多為 8 段速)，段速頻率分別在 
Pr.-16∼22 設定。 

Pr. 23  寸動頻率設定 
Pr.-��  23 

名稱  寸動頻率選擇 
出廠設定值  d006.0 Hz 

單位  0.1 Hz 
設定範圍  d000.1 Ù d400.0 Hz 

	 此參數可在運轉中設定 

	 此參數值設定當交流電機驅動器接收到寸動指令後，交流電機驅動器輸出的寸動頻率值。 

頻率

Pr. 14 Pr. 14

時間

寸動頻率

加速時間 減速時間

Pr. 23

ON寸動指令  
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運轉限制與保護特性設定 
 

Pr. 24  反轉禁止設定 
Pr.-��  24 

名稱  禁止反轉功能設定 
出廠設定值  d0000 

單位  無 
設定範圍  d0000 可反轉 

  d0001 禁止反轉 

	 此參數設定交流電機驅動器是否可執行反轉運轉功能。 

Pr. 25  過電壓失速防止功能設定 
Pr.-��  25 

名稱  過電壓失速防止功能選擇 
出廠設定值  d0001 

單位  無 
設定範圍  d0000 無過電壓失速防止功能 

  d0001 有過電壓失速防止功能 

	 當交流電機驅動器執行減速時，由於電機負載慣量的影響，電機會產生回升電壓至交流電機

驅動器內部，因此直流側電壓升高會超過可最大容許值。因此當啟動過電壓失速防止功能

時，交流電機驅動器偵測直流側電壓過高時，交流電機驅動器會停止減速(輸出頻率保持不

變)，直到直流側電壓低於設定值時，交流電機驅動器才會再執行減速。 

時間

直流側高壓

時間
過電壓失速防止功能

過電壓檢出位準

輸出頻率
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Pr. 26  Pr. 27  過電流失速防止設定 
Pr.-��  26 

名稱  加速中，過電流失速防止電流準位設定 
出廠設定值  d0170 % 

單位  1 % 
設定範圍  d0050 Ù d0200 % 

	 當交流電機驅動器執行加速時，由於加速過快或電機負載過大，交流電機驅動器輸出電流會

急速上升，超過 Pr.-26 (加速中，過電流失速防止電流準位設定) 設定值，交流電機驅動器

會停止加速(輸出頻率保持固定)，當電流低於該設定值時，交流電機驅動器才繼續加速。 

時間

時間

加速中，過電流失速防止功能

過電流檢出位準

輸出頻率

輸出電流

Pr. 26

 

Pr.-��  27 
名稱  運轉中，過電流失速防止電流準位設定 

出廠設定值  d0170 % 
單位  1 % 

設定範圍  d0050 Ù d0200 % 

	 若交流電機驅動器運轉中，輸出電流超過 Pr.-27 (運轉中，過電流失速防止電流準位) 設定

值時，交流電機驅動器會降低輸出頻率，避免電機失速。若輸出電流低於 Pr.-27設定值，

則交流電機驅動器才重新加速至頻率指令。設定單位以交流電機驅動器額定輸出電流(100%) 
百分比設定。 
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時間

時間

運轉中，過電流失速防止功能

過電流檢出位準

輸出頻率

輸出電流

Pr. 27

 

Pr. 28  Pr. 29  Pr. 30  Pr. 31 直流制動功能設定 
Pr.-��  28 

名稱  直流制動電流準位選擇 
出廠設定值  d0000 % 

單位  1 % 
設定範圍  d0000 Ù d0100 % 

	 當交流電機驅動器停車方式設定為減速停車，此參數設定煞車時送入電機直流制動電流準

位。設定直流制動電流百分比：1%。交流電機驅動器額定電流為100%。 

	 當設定此一參數時，務必由小慢慢增大，直到得到足夠的制動轉矩。但不可超過電機的額定

電流。 

Pr.-��  29 
名稱  啟動時直流制動時間選擇 

出廠設定值  d000.0 秒 
單位  0.1 秒 

設定範圍  d000.0 Ù d005.0 秒 

	 此參數設定交流電機驅動器啟動時，送入電機直流制動電流持續的時間。 
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Pr.-��  30 
名稱  停止時直流制動時間選擇 

出廠設定值  d000.0 秒 
單位  0.1 秒 

設定範圍  d000.0 Ù d025.0 秒 

	 當交流電機驅動器停車方式設定為減速停車，此參數設定煞車時送入電機直流制動電流持續

的時間。 

Pr.-��  31 
名稱  停止時直流制動起始頻率 

出廠設定值  d000.0 Hz 
單位  0.1 Hz 

設定範圍  d000.0 Ù d060.0 Hz 

	 交流電機驅動器減速至停止前，此參數設定直流制動的起始頻率，設定單位：0.1Hz。當該

設定值小於最低頻率 (Pr.-08 設定值)，直流制動起始頻率以最低頻率開始。 

直流制動起始頻率

直流制動電流％

最低輸出頻率

Pr. 30

Pr. 08

Pr. 29

Pr. 28

Pr. 31
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Pr. 32  Pr. 33  Pr. 34  Pr. 35 瞬時停電再啟動功能設定 
Pr.-��  32 

名稱  瞬時停電運轉選擇 
出廠設定值  d0000 

單位  無 
設定範圍  d0000 瞬時停電後，不繼續運轉 

  d0001 瞬時停電後，繼續運轉交流電機驅動器由停電前速度往下追蹤 
  d0002 瞬時停電後，繼續運轉交流電機驅動器由最小起始速度往上追蹤 

	 定義瞬間停電再復電後交流電機驅動器的運轉模式。 

Pr.-��  33 
名稱  允許停電之最大時間 

出廠設定值  d002.0 秒 
單位  0.1 秒 

設定範圍  d000.3 Ù d005.0 秒 

	 若電源暫時中斷，且開啟瞬間停電再啟動功能，此參數設定可允許停電之最大時間。若中斷

時間超過可允許停電之最大時間 (Pr.-33設定值)，則復電後交流電機驅動器停止輸出。 

Pr.-��  34 
名稱  復電後追蹤之時間 ( B.B.時間 ) 

出廠設定值  d000.5 秒 
單位  0.1 秒 

設定範圍  d000.3 Ù d005.0 秒 

	 當偵測到電源暫時中斷，交流電機驅動器停止輸出，等待一固定的時間 (Pr.-34 設定值,BB
時間) 後再執行啟動。此一設定值最好是設定在交流電機驅動器啟動前輸出側的殘餘電壓接

近 0 V。 
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Pr.-��  35 
名稱  速度追蹤之最大電流準位選擇 

出廠設定值  d0150 % 
單位  1 % 

設定範圍  d0030 Ù d0200 % 

	 當中斷的電源恢復後，交流電機驅動器再啟動，若輸出電流大於 Pr.-35 設定值，開始執行

速度尋找。當交流電機驅動器輸出電流小於 Pr.-35 設定值時 (當時交流電機驅動器的輸出

頻率視為同步轉速)，交流電機驅動器才再開始加速或減速至停電前的運轉頻率。 

輸入電源

輸出頻率

輸出電壓

B.B.時間

速度尋找

交流電機驅動器由
停電前速度往下追蹤

同步速度檢出

允許停電最長時間

B.B.時間

交流電機驅動器
由最小起始速度往上追蹤

可允許停電最大時間

Pr. 34

Pr. 33

Pr. 32 =d0001

輸入電源

輸出頻率

輸出電壓

Pr. 33

Pr. 34

Pr. 32 =d0002
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Pr. 36  Pr. 37  輸出頻率上/下限制功能設定 
Pr.-��  36 

名稱  輸出頻率上限選擇 
出廠設定值  d400.0 Hz 

單位  0.1 Hz 
設定範圍  d000.1 Ù d400.0 Hz 

	 設定交流電機驅動器可容許最高的輸出頻率。設定單位：0.1Hz 

Pr.-��  37 
名稱  輸出頻率下限選擇 

出廠設定值  d000.0 Hz 
單位  0.1 Hz 

設定範圍  d000.0 Ù d400.0 Hz 

	 設定交流電機驅動器可容許最低的輸出頻率。設定單位：0.1Hz 

輸出頻率

輸入頻率指令

Pr. 03

Pr. 36

Pr. 37

Pr. 03  
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外部端子參數設定 
 

Pr. 38  外部運轉指令端子設定 
Pr.-��  38 

名稱  二線/三線式運轉控制 
出廠設定值  d0000 

單位  無 
設定範圍  d0000 正轉/停止，反轉/停止 

  d0001 反轉/正轉，運轉/停止 
  d0002 三線式運轉控制 

	 此參數設定交流電機驅動器外部控制運轉的組態，共有三種不同的控制模式： 

Pr.-38 外部端子控制回路 

d0000 
二線式 

正轉/停止 
反轉/停止 REV

DCM

WDF

REV/STOP

FWD/STOP " ": " ":開 停止， 閉 正轉運轉

" ": " ":開 停止， 閉 反轉運轉

d0001 
二線式 

反轉/正轉 
運轉/停止 FWD/REV

RUN/STOP " ": " ":開 停止， 閉 運轉

" ": " ":開 正轉， 閉 反轉REV

DCM

WDF

d0002 
三線式 

FWD/REV

STOP
(" ": )開 停止

( /
" ": " ":
反轉 正轉選擇
開 正轉運行 閉 反轉運行）

RUN
EF

(" ": )閉 運轉

REV

DCM

WDF
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Pr. 39  Pr. 40  Pr. 41  多功能輸入端子功能設定 
Pr.-��  39, 40, 41 

名稱  多功能輸入選擇 一，二，三 
出廠設定值  d0000, d0001, d0002 

單位  無 
設定範圍  d0000 多段速指令一 

  d0001 多段速指令二 
  d0002 多段速指令三 
  d0003 寸動頻率指令 
  d0004 加減速禁止指令 
  d0005 第一、二加減時間切換 
  d0006 外部中斷 (NO-contact input) 
  d0007 外部中斷 (NC-contact input) 
  d0008 上頻率指令(Up command) 
  d0009 下頻率指令(Down command) 

	 參數設定值必須滿足右式：Pr.-41＞Pr.-40＞Pr.-39。 

	 說明： 
z d0000∼d0002：使用者可利用多段速指令 一 ∼ 三組合選擇主頻率指令及多段速運

轉頻率 (Pr.-16 to Pr.-22) 

ON ON ON ON

ON ON ON ON

ON ON ON ON

Mx1-GND

Mx2-GND

Mx3-GND

頻率

時間

主速頻率

Pr. 16 STEP1
STEP2
STEP3
STEP4
STEP5
STEP6
STEP7

STEP1

STEP2

STEP3
STEP4

STEP5
STEP6

STEP7

Pr. 17
Pr. 18
Pr. 19
Pr. 20
Pr. 21
Pr. 22

 

z d0003：“閉”：寸動頻率運轉 
z d0004：“閉”：輸出頻率保持不變 
z d0005：  “開 ”：交流電機驅動器加減速依據第一加減速時間設定值進行加減速 

(Pr.-10,11 設定值),  
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“閉 ”：交流電機驅動器加減速依據第二加減速時間設定值進行加減速 
(Pr.-12,13 設定值) 

z d0006：“閉”：交流電機驅動器停止輸出 
z d0007：“開”：交流電機驅動器停止輸出 
z d0008：“閉”：交流電機驅動器輸出頻率遞增 
z d0009：“閉”：交流電機驅動器輸出頻率遞減 

註： 指令在同一狀態（同 或 ），交流電機驅動器

輸出不加速亦不減速

Up, Down ON OFF
       

正轉運轉

Up指令

Down指令

最大輸出頻率

輸出頻率

最低輸出頻率

頻率一致信號

 

Pr. 42  模擬信號輸出頻率/電流信號設定 
Pr.-��  42 

名稱  模擬信號輸出選擇 
出廠設定值  d0000 

單位  無 
設定範圍  d0000 模擬頻率計 ( 0 到 [最高操作頻率] ) 

  d0001 模擬電流計 ( 0 到 250% 交流電機驅動器額定電流 ) 

	 此參數選擇交流電機驅動器模擬信號電壓(0∼+10V DC)輸出對應交流電機驅動器輸出頻率

或輸出電流。 

Pr. 43  數字信號輸出頻率倍數設定 
Pr.-��  43 

名稱  數字輸出頻率倍率選擇 
出廠設定值  d0001 

單位  1 
設定範圍  d0001 Ù d0020 
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	 此參數設定交流電機驅動器數字輸出端子(DFM,DCM)數字頻率輸出(脈衝 0,+10V 工作週

期=50%)的倍數。每秒中輸出的脈衝 = 輸出頻率 ×[Pr.43]。 

Pr. 44  模擬輸出增益設定 
Pr.-��  44 

名稱  模擬輸出增益選擇 
出廠設定值  d0100 % 

單位  1% 
設定範圍  d0001 Ù d0200 % 

	 此參數可在運轉中設定 

	 此功能用來調整交流電機驅動器模擬信號(頻率或電流)輸出端子 AFM 輸出至模擬表頭的

電壓準位。 

+ -

AFM GND

模擬頻率計  

模擬輸出電壓的大小正比於交流電機驅動器的輸出

頻率，交流電機驅動器最高操作頻率（Pr. -03）相當

於+10VDC模擬電壓輸出（實際電壓大小略等於

10VDC可利用Pr. -44調整） 

+ -

AFM GND

模擬電流計  

模擬輸出電壓的大小正比於交流電機驅動器的輸出

頻率，交流電機驅動器額定輸出電流的2.5倍相當於

+10VDC模擬電壓輸出（實際電壓大小略等於10VDC
可利用Pr. -44調整） 

+ -
DFM DCM

模擬頻率計

DC+10V

T1

T2
T1/T2 =50%

PULSE
= Pr.43

（工作週期）

每秒鐘輸出的脈衝（ ）

交流電機驅動器輸出頻率×

註：數字輸出頻率最大不可超過1.2kHz 
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Pr. 45  Pr. 46  多功能輸出端子設定 
Pr.-��  45, 46 

名稱  多功能輸出端子 一( MO1 )，二 ( MO2 ) 
出廠設定值  d0000, d0001 

單位  無 
設定範圍  d0000 運轉中指示 

  d0001 設定頻率到達指示 
  d0002 任意頻率到達指示 
  d0003 計數到達指示 
  d0004 非零速 
  d0005 過轉矩指示 
  d0006 外部中斷指示( BB ) 
  d0007 低電壓檢出指示 
  d0008 交流電機驅動器操作模式 
  d0009 故障指示 

	 根據上表設定 Pr.45,46。在MO1，MO2可得不同的系統訊號輸出。 

端子名稱 Pr.-□□ 
外部端子 MO1,MCM (開集極輸出) 45 
外部端子 MO2,MCM (開集極輸出) 46 

	 接點動作說明： 

z 運轉中：當交流電機驅動器有輸出時或 FWD/REV 的運轉命令輸入時，此接點會“閉
合”。 

z 頻率到達指示：當交流電機驅動器輸出頻率到達頻率指令時，此接點會“閉合”。 

z 指定頻率到達指示：當交流電機驅動器輸出頻率到達指定頻率(Pr.-47)後，此接點會“閉
合”。 

z 計數到達指示：當交流電機驅動器內部計數器受外部觸發信號輸入(TRG)，倒數計數至

d0001後，此接點會“閉合”。計數值的設定請參閱Pr.-63, 66。 

z 非零速：當交流電機驅動器輸出頻率大於最低輸出頻率設定時，此接點會“閉合”。 

z 過轉矩檢出指示：當交流電機驅動器偵測到過轉矩發生時，此接點會“閉合”。 Pr.-61
設定過轉矩檢出位準，Pr.-62設定過轉矩檢出時間。 

z 暫時中斷中 (BB中)：當交流電機驅動器停止輸出時，該接點會“閉合”。 

z 低電壓檢出：當交流電機驅動器偵測到輸入電壓過低，該接點會“閉合”。 
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z 交流電機驅動器運轉操作模式：當交流電機驅動器運轉指令由外部端子或由RS-485串
聯介面控制時，該接點會“閉合”。 

z 交流電機驅動器異常指示：當交流電機驅動器偵測有異常狀況發生時，該接點會“閉
合”。 

Pr. 47  任意到達頻率設定 
Pr.-��  47 

名稱  任意到達頻率選擇 
出廠設定值  d000.0 Hz 

單位  0.1 Hz 
設定範圍  d000.0 Ù d400.0 Hz 

	 設定指定到達頻率。設定單位：0.1 Hz。 

	 當交流電機驅動器輸出頻率到達指定頻率(Pr.-47)後，多功能輸出端子若設定為d0002 (Pr.45, 
46)，則該多功能輸出端子接點會“閉合”。 

Pr. 48  Pr. 49  模擬輸入/頻率指令曲線設定 
 

Pr.-��  48 
名稱  上頻率模擬電壓選擇 

出廠設定值  d010.0 V 
單位  0.1 V 

設定範圍  d000.0 Ù d010.0 V 

	 此參數可在運轉中設定 

	 此參數設定最高操作頻率(Pr.-03)所對應的模擬頻率指令輸入信號電壓位準。配合Pr.-49可設

定模擬輸入 / 頻率指令曲線設定。 

Pr.-��  49 
名稱  下頻率模擬電壓選擇 

出廠設定值  d000.3 
單位  0.1 V 

設定範圍  d000.0 Ù d010.0 V 

	 此參數可在運轉中設定 

	 此參數設定最低輸出頻率(Pr.-08)所對應的模擬頻率指令輸入信號電壓位準。 

	 注意：參數Pr.-48與Pr.-49的設定值相減的差其絕對值必須大於或等於 3 V。 
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輸
出
頻
率
指
令

輸
出
頻
率
指
令

模擬輸入位準 模擬輸入位準

0V 0VPr.49 Pr.48 Pr.49Pr.48
Pr.08

Pr.03Pr.03

Pr.08
10V 10V

 

	 模擬輸入位準由模擬信號頻率指令輸入端AVI (0∼＋10 V), ACI(4∼20 mA)的信號相加。其

中模擬電流頻率指令(4∼20 mA)對模擬輸入位準的加權電壓如下圖所示： 

模
擬
輸
入
位
準
加
權
電
壓

模擬電流頻率指令

0V

5V

10V

4mA 12mA 20mA
 

應用例如下所示： 

Pr.03 輸
出
頻
率
指
令

模擬輸入位準

0V

1.5Hz

60Hz

5V 10V

=60.0Hz
=1.5Hz
=5.0V
=0V

Pr.08
Pr.48
Pr.49

Pr.03 輸
出
頻
率
指
令

模擬輸入位準

0V

1.5Hz

60Hz

5V 10V

=60.0Hz
=1.5Hz
=5.0V
=1V

Pr.08
Pr.48
Pr.49

1V
 

Pr. 50  保留 
 
Pr. 51  保留 
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運行補償參數設定 
 

Pr. 52  Pr. 53  電機運轉資料設定 
 

Pr.-��  52 
名稱  電機額定電流選擇 

出廠設定值  d0100 % 
單位  1 % 

設定範圍  d0030 Ù d0120 % 

	 此參數可在運轉中設定 

	 此參數必須根據電機的銘牌規格設定。出廠設定值會根據交流電機驅動器額定功率而設定。

此參數的設定須與電子熱動電驛參數Pr.58、Pr.59相搭配，可模擬過熱開關保護電機過熱。

若電機電流超過該設定值，電子熱動電驛會馬上計時並在時間到達時停止輸出。 

Pr.-��  53 
名稱  電機無載電流選擇 

出廠設定值  d0040 
單位  1% 

設定範圍  d0000 Ù d0099 % 

	 此參數可在運轉中設定 

	 設定電機無載電流，設定單位：1%。電機額定電流為100%。 

Pr. 54  轉矩補償設定 
Pr.-��  54 

名稱  自動轉矩補償增益 
出廠設定值  d0000 

單位  1% 
設定範圍  d0000 Ù d0010 % 

	 此參數可在運轉中設定 

	 此參數可設定交流電機驅動器在啟動時輸出額外的電壓以得到較高的啟動轉矩。增加的轉矩

只有交流電機驅動器剛啟動在到達頻率指令之前有效。 

	 若 Pr.54 設定值太高，可能對電機會造成過熱，甚至燒毀電機。 
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Pr. 55  滑差補償設定 
Pr.-��  55 

名稱  轉差補正增益 
出廠設定值  d000.0 

單位  0.1 
設定範圍  d000.0 Ù d010.0 

	 此參數可在運轉中設定 

	 當交流電機驅動器驅動異步電機時，負載增加，滑差會增大，此參數(設定值 0.0∼10.0)可
設定補正頻率，降低滑差，使電機在額定電流下運轉速度更能接近同步轉速。當交流電機驅

動器輸出電流大於電機無載電流 (Pr.53 設定值)，交流電機驅動器會根據此一參數將頻率補

償。 

Pr. 56  保留 
 
Pr. 57  多功能指示輸出接點設定 

Pr.-��  57 
名稱  多功能指示輸出接點 RA-RC(NO)，RB-RC(NC) 

出廠設定值  d0000 
單位  無 

設定範圍  d0000 故障指示 
  d0001 運轉中指示 
  d0002 設定頻率到達指示 
  d0003 任意頻率到達指示 
  d0004 非零速 
  d0005 過轉矩指示 
  d0006 外部中斷指示( BB ) 

	 根據上表設定Pr.-57，可選擇多功能指示輸出接點在不同的系統訊號動作。 
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過載檢測參數設定 
 

Pr. 58  Pr. 59  電子熱動電驛設定 
 

Pr.-��  58 
名稱  電子式熱動電驛選擇 

出廠設定值  d0002 
單位  無 

設定範圍  d0000 以標準型電機動作 
  d0001 以特殊電機動作 
  d0002 不動作 

	 為預防自冷式電機在低轉速運轉時發生電機過熱現象，使用者可設定電子式熱動電驛，限制

交流電機驅動器可容許的輸出功率。 

d0000：電子熱動電驛動作以標準型電機特性動作 

d0001：電子熱動電驛動作以特殊型電機特性動作 

Pr.-��  59 
名稱  熱動電驛動作時間選擇 

出廠設定值  d0060 秒 
單位  1 秒 

設定範圍  d0030 Ù d0300 秒 

	 此參數可設定電子熱動電驛 I2t 保護動作特性時間，設定短時間額定型、標準額定型或長時

間額定型。 

1

2

3

4

5
60Hz or more

50Hz

10Hz

5Hz

負
載
率
(%)

操作時間(分鐘)

0 20 40 60 80 100 120 140 160 180 200  
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Pr. 60  Pr. 61  Pr. 62  過轉矩檢出功能設定 
 

Pr.-��  60 
名稱  過轉矩檢出功能選擇 

出廠設定值  d0000 
單位  無 

設定範圍  d0000 過轉矩不檢測 
  d0001 定速運轉中過轉矩偵測，過轉矩檢出後停止運轉 
  d0002 定速運轉中過轉矩偵測，過轉矩檢出後繼續運轉 
  d0003 運轉中過轉矩偵測，過轉矩檢出後停止運轉 
  d0004  運轉中過轉矩偵測，過轉矩檢出後繼續運轉 

	 定義過轉矩檢出後，交流電機驅動器運轉模式。 

	 過轉矩檢出依據係根據下列方法：當輸出電流超過過轉矩檢出位準(Pr.-61設定值,出廠設定

值：150%)且超過過轉矩檢出時間(Pr.-62設定值，出廠設定值：0.1秒，若 [多功能輸出端

子 1，2 ] 設定為過轉矩檢出指示，則該接點會“閉合”。參閱 Pr.-45,46 說明。 

Pr.-��  61 
名稱  過轉矩準位選擇 

出廠設定值  d0150 
單位  1 % 

設定範圍  d0030 Ù d0200 % 

	 設定過轉矩檢出位準，以額定電流(100%)百分比設定。 

Pr.-��  62 
名稱  過轉矩檢出時間選擇 

出廠設定值  d000.1 秒 
單位  0.1 秒 

設定範圍  d000.1 Ù d010.0 秒 

	 設定過轉矩檢出時間。設定單位：0.1 秒。  
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功能顯示參數設定 
 

Pr. 64  功能顯示項目設定 
Pr.-��  64 

名稱  輸出物理量項目選擇 
出廠設定值  d0000 

單位  無 
設定範圍  d0000 顯示實際運轉頻率(H) 

  d0001 顯示使用者定義輸出物理量 (v) 
  d0002 顯示內部計數器計數值(c) 

	 選擇顯示項目： 

z H：顯示實際運轉頻率 
z v：顯示使用者定義輸出物理量 (其中 v = H × ) 
z c：顯示內部計數器計數值。此計數器受外部信號觸發 (觸發信號輸入端子為 TRG) 倒

數至 d0000 時，多功能輸出端子(開集極輸出) MO1-MCM 或 MO2-MCM若設定為 
“計數到達” 則該接點會“閉合”，(參考 Pr-45,46說明)。若下一個計數事項發生後，該計

數器會將 Pr.-66 計數值再一次載入。 

Pr. 65  比例常數設定 
Pr.-��  65 

名稱  比例常數選擇 
出廠設定值  d001.0 

單位  0.1 
設定範圍  d000.1 Ù d200.0 

	 此參數可在運轉中設定 

	 比例常數 K 設定使用者定義輸出物理量(v)的比例常數。 
顯示值計算：顯示值=輸出頻率 × K.  
若輸出頻率 × K此值小於9999則以9999.表示，若大於，則以9999表示，而實際的數值為

顯示值 × 10。 
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Pr. 63  Pr. 66  計數值到達功能設定 
 

Pr.-��  63 
名稱  指定計數值設定 

出廠設定值  d0001 
單位  1 

設定範圍  d0001 Ù d9999 

	 此參數設定一指定計數值，當 VFD-A 內部計數器受位於控制回路的外部端子 TRG 倒數

計數至該指定計數值時，其指定的信號輸出端子 (MO1) 將閉合(假設 Pr.-45 設定為 
d0003)，直至計數值(Pr.-66)到達後打開。 

Pr.-��  66 
名稱  計數值到達設定 

出廠設定值  d0001 
單位  1 

設定範圍  d0001 Ù d9999 

	 此參數設定 VFD-A 內部計數器的計數值，該計數器可由位於控制回路的外部端子TRG 觸
發。當計數終了(到達)，其指定的信號輸出端子 (MO2) 閉合(假設 Pr.-46 設定為 d0003)。 

時序圖如下所示： 

外部端子 TRG

Pr.45 =d0003
Pr.46 =d0003

Pr.63 =d0005
Pr.66 =d0010

" "閉

" "閉

T2
T1

外部端子 MO2

外部端子 MO1

c 10 c 09 c 08 c 07 c 06 c 05 c 04 c 03 c 02 c 01 c 10 c 09 c 08

 

註1：最小 ON 時間 T2：2 ms 以上，最小週期 T1：6 ms 以上。 

註2：當MO1與MO2設定為計數到達功能時,開機的初始狀態為”ON”。 
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系統參數設定 
 

Pr. 67  Pr. 68  Pr. 69  Pr. 70 跳躍頻率設定 
 

Pr.-��  67, 68, 69 
名稱  跳躍頻率 一，二，三 

出廠設定值  d000.0 Hz 
單位  0.1 Hz 

設定範圍  d000.1 Ù d400.0 Hz 

	 此參數設定三個跳躍頻率，結合跳躍頻率寬度(Pr.-70)，交流電機驅動器輸出會跳過這些頻

率範圍，不連續輸出。 

Pr.-��  70 
名稱  跳躍頻率寬度選擇 

出廠設定值  d000.1 
單位  0.1 Hz 

設定範圍  d000.1 Ù d020.0 Hz 

	 此參數設定跳躍點頻率範圍的寬度，實際的寬度為 [跳躍頻率寬度] 的兩倍，一半在跳躍點

頻率的上方，另一半在跳躍點頻率的下方。若設定為“0.1”，意即所有的跳躍頻率均無作用。 

可調範圍

加速

減速

輸出頻率

跳躍頻率設定點

速度頻率指令

頻率跳躍範圍
Pr.70
Pr.70

Pr.67

Pr.68

Pr.69
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Pr. 71  PWM 頻率設定 
Pr.-��  71 

名稱  載波頻率選擇 
出廠設定值  d0005 

單位  無 
設定範圍  d0001  fc=3KHz 

  d0002  fc=6KHz 
  d0003  fc=9KHz 
  d0004  fc=12KHz 
  d0005  fc=15KHz 

	 此參數可設定PWM輸出的載波頻率。 

載波頻率 電磁噪音 雜音、洩漏電流 熱散逸

大

小

 

3KHz
6KHz
9KHz
12KHz
15KHz

大

小

 

大

小

 

 

註：7.5kW 級及其以上，載波頻率若高於12kHz，則可允許輸出最大電流會略減。 

如下圖所示： 

3 6 9 12 15
80

90

100

% A輸出電流（ ）

載波頻率，kHz  
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Pr. 72  異常後，自動重置/啟動功能設定 
Pr.-��  72 

名稱  異常再啟動次數選擇 
出廠設定值  d0000 

單位  無 
設定範圍  d0000 Ù d0010 

	 異常後(允許異常狀況：過電流 oc，過電壓 ov)，交流電機驅動器自動重置/啟動次數可設定

10次。若設定為 0，則異常後不執行自動重置/啟動功能。 

Pr. 73  Pr. 74  Pr. 75  異常記錄檢查 
 

Pr.-��  73, 74, 75 
名稱  最近第一，二，三次異常記錄 

出廠設定值  d0000 
單位  無 

設定範圍  d0000 清除異常記錄 ( 無異常 ) 
  d0001 過電流 (oc) 
  d0002 過電壓 (ov) 
  d0003 過熱 (oH) 
  d0004 過負載 (oL) 
  d0005 過負載 1 (oL1) 
  d0006 外部異常 (EF) 
  d0007 CPU 異常 1 (CF1) 
  d0008 CPU  異常 3 (CF3) 
  d0009 控制器保護線路異常 (HPF) 
  d0010 加速中電流值超過額定電流值二倍 
  d0011 減速中電流值超過額定電流值二倍 
  d0012 恆速中電流值超過額定電流值二倍 
  d0013 接地保護或保險絲熔斷 (GFF) 
  d0014 保留(工廠功能診斷記錄) 
  d0015 保留(工廠功能診斷記錄) 
  d0016 保留(工廠功能診斷記錄) 
  d0017 外部中斷允許 (bb) 
  d0018 過負載 2 (oL2) 
  d0019 保留(工廠功能診斷記錄) 
  d0020 保留(工廠功能診斷記錄) 
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	 參數Pr.-73∼75可記錄最近三次的異常訊息。若故障狀況已排除，可將此參數設定為 0 ，
清除異常記錄。 

Pr. 76  參數鎖定/重置功能設定 
Pr.-��  76 

名稱  參數鎖定/重置選擇 
出廠設定值  d0000 

單位  無 
設定範圍  d0000 所有的參數值設定可讀/寫模式 

  d0001 所有的參數設定為僅讀模式 
  d0002∼d0009 不使用 
  d0010 所有的參數值重置為出廠設定值 

	 利用此一設定可選擇參數的屬性： 

參數設定值 d0000 =所有的參數值設定可讀/寫模式 
 d0001 =所有的參數設定為僅讀模式 
 d0002∼d0009 =不使用 
 d0010 =所有的參數值重置為出廠設定值 

Pr. 77  鮑率（BAUD RATE） 
Pr.-��  77 

名稱  資料傳輸速率設定 
出廠設定值  d0002 

單位  無 
設定範圍  d0000 1200 baud (資料傳輸速率 位元/秒) 

  d0001 2400 baud (資料傳輸速率 位元/秒) 
  d0002 4800 baud (資料傳輸速率 位元/秒) 

	 VFD-A 可使用電腦經由其內部 RS-485 串聯埠，設定及修改交流電機驅動器內參數及控制

交流電機驅動器運轉，並可監測交流電機驅動器的運轉狀態，可同時連接 32 台交流電機

驅動器。此參數用來設定通訊時電腦與交流電機驅動器彼此的傳輸速率。 
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Pr. 78  通訊位址 Baud rate 
Pr.-��  78 

名稱  通訊位址 
出廠設定值  d0000 

單位  無 
設定範圍  d0000 Ù d0031 

A0 A1 A2

RS-485

電腦

A30 A31

 

	 若交流電機驅動器設定為 RS-485 串聯通訊介面控制，每一台交流電機驅動器必須在此一

參數設定其個別位址。  

Pr. 79  保留 
 
Pr. 80  交流電機驅動器機種代碼及軟體版本 

	 此參數可顯示交流電機驅動器的機種代碼及功能版本型號。( 僅能讀取 ) 
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