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第六章 功能/參數一覽表 
NO. 功能說明 設定範圍 出廠值 客戶

P00 主頻率輸入來源設定 00：主頻率輸入由數字操作器控制 00  
  01：主頻率輸入由模擬信號 0∼10V 輸入（AVI）   
  02：主頻率輸入由模擬信號 4∼20mA 輸入（ACI）   
  03：主頻率輸入通信輸入（RS485）   
  04：主頻率輸入由數字操作器上的轉扭   

P01 運轉信號來源設定 00：運轉指令由數字操作器控制 00  
  01：運轉指令由外部端子控制，鍵盤 STOP 鍵有

效 
  

  02：運轉指令由外部端子控制，鍵盤STOP鍵無效   
  03：運轉指令由通信輸入控制，鍵盤STOP鍵有效   
  04：運轉指令由通信輸入控制，鍵盤STOP鍵無效   

P02 電機停車方式設定 00：以減速煞車方式停止 00  
  01：以自由運轉方式停止   

P03 最高操作頻率選擇 50.00∼400.0 Hz 60.00  
P04 最大電壓頻率選擇 10.00∼400.0Hz 60.00  
P05 最高輸出電壓選擇 230V：0.1∼255.0V 

460V：0.1∼510.0V 
220.0
440.0

 

P06 中間頻率選擇 0.10∼400.0Hz 1.50  
P07 中間電壓選擇 230V：0.1∼255.0 V 

460V：0.1∼510.0V 
10.0 
20.0 

 

P08 最低輸出頻率選擇 0.10∼20.00 Hz 1.50  
P09 最低輸出電壓選擇 230V：0.1∼255.0 V 

460V：0.1∼510.0V 
10.0 
20.0 

 

P10 第一加速時間選擇 0.1∼600.0 s 或 0.01∼600.0 s 10.0  
P11 第一減速時間選擇 0.1∼600.0 s 或 0.01∼600.0 s 10.0  
P12 第二加速時間選擇 0.1∼600.0 s 或 0.01∼600.0 s 10.0  
P13 第二減速時間選擇 0.1∼600.0 s 或 0.01∼600.0 s 10.0  
P14 S 曲線加速設定 00∼07 00  
P15 寸動加減速時間設定 0.1∼600.0 s 或 0.01∼600.0 s 1.0  
P16 寸動運轉頻率設定 0.00∼400.0 Hz 6.00  
P17 第一段頻率設定 0.00∼400.0 Hz 0.00  
P18 第二段頻率設定 0.00∼400.0 Hz 0.00  
P19 第三段頻率設定 0.00∼400.0 Hz 0.00  
P20 第四段頻率設定 0.00∼400.0 Hz 0.00  
P21 第五段頻率設定 0.00∼400.0 Hz 0.00  
P22 第六段頻率設定 0.00∼400.0 Hz 0.00  
P23 第七段頻率設定 0.00∼400.0 Hz 0.00  
P24 禁止反轉功能設定 00：可反轉 00  
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NO. 功能說明 設定範圍 出廠值 客戶

  01：禁止反轉   
P25 電機失速防止功能選擇 00：過電壓失速防止功能無效   

  230V：330∼450 Vdc 
460V：660∼900 Vdc 

390 
780 

 

P26 加速中過電流檢出位準 00：此功能無效 
20∼200 % 

150  

P27 運轉中過電流檢出位準 00：此功能無效 
20∼200 % 

150  

P28 直流制動電流準位設定 00∼100 % 00  
P29 啟動時直流制動時間設定 0.0∼5.0 s 0.0  
P30 停止時直流制動時間設定 0.0∼25.0 s 0.0  
P31 停止時直流制動起始頻率 0.00∼60.00 Hz 0.00  
P32 瞬間停電運轉選擇 00：瞬時停電後，不繼續運轉 00  

  01：瞬時停電繼續運轉，由停電前速度往下追蹤   
  02：瞬時停電繼續運轉，由最小起始速度往上追

蹤 
  

P33 允許停電之最大時間 0.3∼5.0 s 2.0  
P34 速度追蹤 b.b.時間 0.3∼5.0 s 0.5  
P35 速度追蹤最大電流設定 30∼200 % 150  
P36 輸出頻率上限設定 0.10∼400.0 Hz 400.0  
P37 輸出頻率下限設定 0.00∼400.0 Hz 0.00  
P38 多功能輸入選擇一(M0) 00 M0：正轉/停止； M1：反轉/停止 00  

 多功能輸入選擇二(M1) 01 M0：運轉/停止； M1：反轉/正轉   
  02 M0、M1、M2：三線式運轉控制   

P39 多功能輸入選擇二(M2) 00：無功能 05  
P40 多功能輸入選擇三(M3) 01：運轉許可（N.C.） 06  
P41 多功能輸入選擇四(M4) 02：運轉許可（N.O.） 07  
P42 多功能輸入選擇五(M5) 03：E.F.外部異常輸入（N.O） 08  

  04：E.F.外部異常輸入（N.C）   
  05：RESET指令（N.O.）   
  06：多段速指令一   
  07：多段速指令二   
  08：多段速指令三   
  09：寸動運轉   
  10：加減速禁止指令   
  11：第一、二加減速時間切換   
  12：B.B.外部中斷（N.O）   
  13：B.B.外部中斷（N.C）   
  14：Up頻率遞增指令   
  15：Down頻率遞減指令   
  16：AUTO RUN可程序自動運轉   
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NO. 功能說明 設定範圍 出廠值 客戶

  17：PAUSE暫停自動運轉   
  18：計數器觸發信號輸入   
  19：清除計數器   
  20：無功能   
  21：RESET清除指令（N.C）   
  22：強制運轉指令來源為外部端子   
  23：強制運轉指令來源為數字操作器   
  24：強制運轉指令來源為通訊端子   
  25：參數鎖定   
  26：PID功能失效（N.O）   
  27：PID功能失效（N.C）   
  28：開啟第二頻率設定來源   
  29：強制正轉（接點Open）/反轉（Close）   
  30：PLC單擊自動運轉   
  31：簡易定位零點位置訊號輸入   
  32：虛擬計數器輸入功能   

P43 模擬輸出信號設定 00：模擬頻率計 ( 0 到 [最高操作頻率] ) 00  
  01：模擬電流計 ( 0 到 250% 額定電流)   
  02：回授訊號輸出（0-100%）   
  03：輸出功率（0-100%）   

P44 模擬輸出增益設定 00∼200 % 100  
P45 多功能輸出端子(MO1) 00：運轉中指示 00  
P46 多功能輸出 RELAY 接 01：設定頻率到達指示 07  

 點 02：零速中指令   
  03：過轉矩指示   
  04：外部中斷指示（B.B.）   
  05：低電壓檢出指示   
  06：交流電機驅動器操作模式指示   
  07：故障指示   
  08：任意頻率到達指示   
  09：程序運轉中指示   
  10：一個階段運轉完成指示   
  11：程序運轉完成指示   
  12：程序運轉暫停指示   
  13：設定計數值到達指示   
  14：指定計數值到達指示   
  15：警告（PID回授訊號異常FbE，通訊異常Cexx）   
  16：小於任意頻率到達指示   
  17：PID偏差量超出設定範圍   
  18：OV前警告   
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NO. 功能說明 設定範圍 出廠值 客戶

  19：OH前警告   
  20：OC失速警告   
  21：OV失速警告   
  22：Forward指令指示   
  23：Reverse指令指示   
  24：零速（包含停機狀態）   

P47 任意到達頻率設定 0.00∼400.0 Hz 0.00  
P48 外部輸入頻率偏壓調整 0.00∼100.0 Hz 0.00  
P49 外部輸入頻率偏壓方向 00：正方向  00  

 調整 01：負方向   
P50 外部輸入頻率增益調整 0.1∼200.0% 100.0  
P51 負偏壓方向時為反轉 00：負偏壓不反轉 00  

 設定 01：負偏壓可反轉   
P52 電機額定電流設定 30∼120.0 %FLA（顯示為Amps） FLA  
P53 電機無載電流設定 00∼99 %FLA（顯示為Amps） 0.4*FLA 
P54 自動轉矩補償增益 00∼10 00  
P55 轉差補正增益 0.00∼10.00 0.00  
P56 保留    
P57 交流電機驅動器額定電流顯示   唯讀  
P58 電子式熱動電驛選擇 00：以標準型電機動作 02  

  01：以特殊電機動作   
  02：不動作   

P59 電子熱動電驛動作時間 30∼300 s 60  
P60 過轉矩檢出功能選擇 00：運轉矩不檢測 00  

  01：定速運轉中過轉矩偵測，過轉矩檢出後(oL2)   
  繼續運轉   
  02：定速運轉中過轉矩偵測，過轉矩檢出後(oL2)   
  停止運轉   
  03：運轉中過轉矩偵測，過轉矩檢出後(oL2)繼   
  續運轉   
  04：運轉中過轉矩偵測，過轉矩檢出後(oL2)停   
  止運轉   

P61 過轉矩檢出位準 30∼200 % 150  
P62 過轉矩檢出時間 0.0∼10 s 0.1  
P63 ACI 斷線處理 00：減速至0Hz 00  

  01：立即停止顯示EF   
  02：以最後頻率運轉   

P64 開機顯示畫面選擇 00：顯示實際運轉頻率 (H) 06  
  01：顯示物理量為輸出頻率 H*P65   
  02：顯示輸出電壓（E）   
  03：顯示主迴路DC 直流電壓（u）   
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NO. 功能說明 設定範圍 出廠值 客戶

  04：顯示PV    
  05：顯示計數值 (c)   
  06：顯示設定頻率 (F or 0=%)   
  07：顯示參數設定畫面 (P)   
  08：保留   
  09：顯示電機運轉電流（A）   
  10：顯示程序運轉（0.xxx），或是正轉/反轉   

P65 比例常數設定 0.01∼160.0 1.00  
P66 通訊主頻設定 0.00∼400.0 Hz 0.00  
P67 禁止設定頻率一 0.00∼400.0 Hz 0.00  
P68 禁止設定頻率二 0.00∼400.0 Hz 0.00  
P69 禁止設定頻率三 0.00∼400.0 Hz 0.00  
P70 禁止頻率寬度設定 0.10∼20.00 Hz 0.00  
P71 載波頻率設定 01∼15； fc = 1kHz∼15kHz 15  
P72 異常後，自動重置/啟動次

數設定 
00∼10 00  

P73 最近第一次異常記錄 00：無異常記錄 00  
P74 最近第二次異常記錄 01：過電流 (oc) 00  
P75 最近第三次異常記錄 02：過電壓 (ov) 00  

  03：過熱 (oH)   
  04：過負載 (oL)   
  05：過負載 1 (oL1)   
  06：外部異常 (EF)   
  07：CPU寫入異常 1 (CF1)   
  08：CPU讀出異常 3 (CF3)   
  09：控制器保護線路異常 (HPF)   
  10：加速中電流值超過額定電流值二倍(ocA)   
  11：減速中電流值超過額定電流值二倍(ocd)   
  12：定速中電流值超過額定電流值二倍(ocn)   
  13：接地保護或保險絲熔斷(GFF)   
  14：低電壓（不紀錄）   
  15：電源輸入欠相   
  16：CPU異常（CF2）   
  17：外部中斷允許（bb）   
  18：過負載（oL2）   
  19：自動調適加減速失敗 (CFA)   
  20：軟體保護啟動 (codE)   

P76 參數鎖定/重置設定 00：所有的參數值設定可讀/寫模式 00  
  01：所有的參數設定為僅讀模式   
  08：鍵盤鎖定   
  09：所有的參數值重置為50Hz的出廠設定值   
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NO. 功能說明 設定範圍 出廠值 客戶

  10：所有的參數值重置為60Hz的出廠設定值   
P77 異常在啟動次數自動復歸

時間 
0.1∼600.0 s 60.0  

P78 程序運轉模式選擇 00：自動運行模式取消 00  
  01：自動運行一個週期後停止   
  02：自動運行循環運轉   
  03：自動運行一個週期後停止（STOP間隔）   
  04：自動運行循環運轉（STOP間隔）   

P79 程序運轉方向設定 00∼127 00  
P80 變頻器機種設定 00：VFD004M21A/21B/23A(230V 1φ/3φ 0.5HP) ##  

  01：VFD004M43B (460V 3φ 0.5HP)   
  02：VFD007M21A/21B/23A(230V 1φ/3φ 1.0HP)   
  03：VFD007M43B (460V 3φ 1.0HP)   
  04：VFD015M21A/21B/23A(230V 1φ/3φ 2.0HP)   
  05：VFD015M43B (460V 3φ 2.0HP)   
  06：VFD022M21A/21B/23A(230V 1φ/3φ 3.0HP)   
  07：VFD022M43B (460V 3φ 3.0HP)   
  08：VFD037M23A (230V 3φ 5.0HP)   
  09：VFD037M43A (460V 3φ 5.0HP)   
  10：VFD055M23A (230V 3φ 7.5HP)   
  11：VFD055M43A (460V 3φ 7.5HP)   
  13：VFD075M43A (460 3φ 10HP)   

P81 第一段運行時間設定 00∼9999 00  
P82 第二段運行時間設定 00∼9999 00  
P83 第三段運行時間設定 00∼9999 00  
P84 第四段運行時間設定 00∼9999 00  
P85 第五段運行時間設定 00∼9999 00  
P86 第六段運行時間設定 00∼9999 00  
P87 第七段運行時間設定 00∼9999 00  
P88 RS-485 通訊位址 01∼254 01  
P89 資料傳輸速度 00：資料傳輸速度，4800 bps 01  

  01：資料傳輸速度，9600 bps   
  02：資料傳輸速度，19200 bps   
  03：資料傳輸速度，38400 bps   

P90 傳輸錯誤處理，停車方式 00：警告並繼續運轉 03  
  01：警告並減速停車   
  02：警告並自由停車     
  03：不警告繼續運轉   

P91 傳輸超時 Over time 檢 0.0：無傳輸超時檢出 0.0  
 出 0.1∼120.0 s   
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NO. 功能說明 設定範圍 出廠值 客戶

P92 通訊資料格式，7 bit 資料 00：Modbus ASCII模式，資料格式<7.N,2> 00  
 格式（ASCU） 01：Modbus ASCII模式，資料格式<7.E,1>   
  02：Modbus ASCII模式，資料格式<7.0,1>   
  03：Modbus RTU模式，資料格式<8.N,2>   
  04：Modbus RTU模式，資料格式<8.E,1>   
  05：Modbus RTU模式，資料格式<8.0,1>   

P93 一/二加速時間自動切換

頻率點設定 
0.0：此功能無效 
0.0∼400.0 Hz 

0.00  

P94 一/二減速時間自動切換

頻率點設定 
0.0：此功能無效 
0.0∼400.0 Hz 

0.00  

P95 自動省電運轉功能設定 00：自動省電運轉功能失效 00  
  01：開啟自動省電運轉功能   

P96 設定計數值到達設定 00∼9999 00  
P97 指定計數值到達設定 00∼9999 00  
P98 累計開機時間（天數） 僅供讀取 ##  
P99 累計開機時間（分鐘） 僅供讀取 ##  

P100 軟體版本 僅供讀取 ##  
P101 自動調適加減速 00：直線加速、減速 00  
  01：自動加速，直線減速   
  02：直線加速，自動減速   
  03：自動加速、減速   
  04：自動加速、減速   
P102 自動穩壓輸出調整 AVR 00：自動穩壓調整功能開啟 00  
  01：關閉自動穩壓調整功能   
  02：停止時關閉自動穩壓調整功能   
  03：減速時關閉自動穩壓調整功能   
P103 電機參數量測 00：無量測功能 00  
  01：量測電機一次電阻 R1   
  02：量測電機一次電阻 R1 與無載測試   
P104 電機一次電阻 R1 00∼65535 00  
P105 控制模式 00：V/F 控制 00  
  01：向量控制   
P106 電機額定轉差 0.00∼10.00 Hz 3.00  
P107 向量控制電壓指令濾波器 5∼9999 10  
P108 向量控制轉差補償濾波器 25∼9999 50  
P109 零速控制功能選擇 00：無輸出等待中 

01：以直流電壓控制 

00  

P110 零速控制時之電壓指令 0.0∼20.0％ 5.0  
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NO. 功能說明 設定範圍 出廠值 客戶

P111 S 曲線減速設定 00∼07 00  
P112 外部端子掃瞄時間設定 01∼20 01  
P113 異常再啟動方式選擇 00：無速度追蹤從0Hz啟動 01  
  01：從異常頻率往下追蹤   
  02：從最低頻率往上追蹤   
P114 冷卻風扇啟動方式選擇 00：變頻器RUN風扇運轉，風扇於停機1分鐘後關

閉 
02  

  01：變頻器RUN風扇運轉，變頻器STOP風扇停止   
  02：始終運轉   
  03：保留   
P115 PID 參考目標來源選擇 00：無PID功能 00  
  01：數字操作器   
  02：AVI（0∼10V）   
  03：4∼20mA（ACI）   
  04：PID   
P116 PID 迴授目標來源選擇 00：正回授0∼10V（AVI） 00  
  01：負回授0∼10V（AVI）   
  02：正回授4∼20mA（ACI）   
  03：負回授4∼20mA（ACI）   
P117 比例值（P）增益 0.0∼10.0 1.0  
P118 積分時間（I） 0.00∼100.0 s 1.00  
P119 微分時間（D） 0.00∼1.00 s 0.00  
P120 積分上限值 00∼100% 100  
P121 PID 一次延遲 0.0∼2.5 s 0.0  
P122 PID 控制，輸出頻率限制 00∼110% 100  
P123 回授訊號異常偵測時間 00：不偵測 

0.1∼3600 s 
60.0  

P124 PID 回授訊號錯誤處理方 00：警告並減速停車 00  
 式 01：警告並自由停車   
P125 PID 參考值設定位址 0.0∼400.0 Hz（100%） 0.00  
P126 PID 偏差量準位 1.0∼50.0% 10.0  
P127 PID 偏差量檢測時間 0.1∼300.0 s 5.0  
P128 最小頻率對應 AVI 輸入電

壓值 
0.0∼10.0V 0.0  

P129 最大頻率對應 AVI 輸入電

壓值 
0.0∼10.0V 10.0  

P130 反向 AVI 00：無反向 00  
  01：反向   
P131 最小頻率對應 ACI 輸入電

流值（0∼20mA） 
0.0∼20.0mA 4.0  
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NO. 功能說明 設定範圍 出廠值 客戶

P132 最大頻率對應 ACI 輸入電

流值 
0.0∼20.0mA 20.0  

P133 反向 ACI 00：無反向 00  
  01：反向   
P134 模擬輸入之數字濾波器 00∼9999 50  
P135 模擬回授之數字濾波器 00∼9999 5  
P136 睡眠時間 0.0∼6550.0 s 0.0  
P137 睡眠頻率 0.0∼400.0 Hz 0.00  
P138 甦醒頻率 0.0∼400.0 Hz 0.00  
P139 計數器到達後處理方式 00：繼續運轉 00  
  01：自由運轉停車並顯示E.F.   
P140 外部 UP/Down 加減模式 00：依固定模式（如數字操作器） 00  
  01：依加減速時間   
P141 儲存設定頻率選擇 00：不記憶關電前之頻率 01  
  01：記憶關電前之頻率   
P142 第二頻率指令來源設定 00：主頻率輸入由數字操作器控制 00  
  01：主頻率輸入由模擬信號DC0∼+10V控制   
  02：主頻率輸入由模擬信號DC4∼20mA控制   
  03：主頻率輸入由串列通信控制（RS-485）   
  04：數字操作器（LC-M2E）上所附的V.R.控制   
P143 DC-bus 煞車準位 230V：370∼740 Vdc 

460V：450∼900 Vdc 
380.0
760.0

 

P144 累計運轉時間（天數） 僅供讀取 ##  
P145 累計運轉時間（分鐘） 僅供讀取 ##  
P146 電源啟動運轉鎖定 00：可運轉 00  
  01：不可運轉   
P147 加減速單位時間選擇 00：加減速單位為一個小數點 00  
  01：加減速單位為二個小數點   
P148 電機極數 02∼20 04  
P149 電機的減速比 04∼1000 200  
P150 自動定位角度設定 0.0∼360.0 180.0  
P151 自動定位減速時間 0.00自動定位功能失效 

0.01∼100.00s 
0.00  

P152 擾動跳躍頻率 0.00∼400.0Hz 0.00  
P153 擾動頻率寬度 0.00∼400.0Hz 0.00  
P154 保留    
P155 震盪補償因子 0.0∼5.0（0.0為不動作） 0.0  
P156 通訊回應延遲時間 1 to 200 (x500us) 0  
P157 通信模式選擇 00：Delta ASCII 

01：Modbus 
01  

 


